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 温度と空間の絞り込みによる手振り動作

認識 
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3.2.2. 空間の絞り込み 
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 認識処理 

3.3.1. 人体領域による大きさの正規化 
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 実験 

OMRON  Thermal sensor D6T-1616L

10 fps

 

 データセット 
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 実験条件 

Fourier DFT [10]
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