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Table 2: MAE

Dorig Drotate Dscale Dshitt Dnoise Dcomb Day

0.133 0.134 0.122 0.111 0.157 0.120 0.107
0.086 0.079 0.077 0.111 0.085 0.086 0.078
0.068 0.063 0.062  0.069 0.105 0.063 0.066
0.097 0.075 0.090 0.072  0.063 0.075 0.077
0.094 0.109 0.121 0.121 0.110 0.102 0.096
0.115 0.109 0.116 0.118 0.119 0.102 0.114
0.097 0.098 0.099 0.097 0.095 0.084 0.093
0.048 0.038 0.034  0.035 0.046 0.041 0.036
0.061 0.045 0.047 0.071 0.050 0.045 0.043
0.088 0.086 0.071 0.067 0.071 0.068 0.063
0.088 0.083 0.084 0.087 0.090 0.079 0.077




